
Opis modułu kształcenia / przedmiotu  (sylabus)
Wskaźniki ilościowe charakteryzujące moduł/przedmiot25) :

Tabela zgodności kierunkowych efektów kształcenia efektami przedmiotu 26) 
	Nr /symbol efektu
	Wymienione w wierszu efekty kształcenia:
	Odniesienie do efektów dla programu kształcenia na kierunku

	01
	Zna podstawowe pojęcia  i metody z zakresu modelowania i symulacji układów dynamicznych.
	W01

	02
	Zna metody opisu układów i procesów dynamicznych równaniami stanu. 
	W02

	03
	Zna algorytmy numeryczne rozwiązywania równań stanu. 
	W05, W06, W07

	04
	Potrafi zamodelować wybrane procesy techniczne oraz biologiczne w Simulinku.
	W07, W10

	05
	Potrafi wykorzystać nabytą wiedzę do tworzenia modeli systemów adaptacyjnych SOI oraz NOI. Potrafi pozyskiwać wiedzę z literatury fachowej.
	U01, U03, W05, W07, U10, U15, U16, U29

	06
	Potrafi pracować indywidualnie i zespołowo.
	U04

	07
	Potrafi podać przykłady zastosowania algorytmów adaptacyjnych.
	W02, W05, W07


Rok akademicki:�
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Grupa przedmiotów:�
�
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�
Nazwa przedmiotu1):  �
Modelowanie układów i procesów dynamicznych�
ECTS 2)�
2,0�
�
Tłumaczenie nazwy na jęz. angielski3): �
 Modeling of dynamic systems and processes


�
�
�
�
Kierunek studiów4): �
Informatyka�
�
�
�
Koordynator przedmiotu5): �
Artur Wiliński�
�
�
�
Prowadzący zajęcia6): �
Artur Wiliński�
�
�
�
Jednostka realizująca7):�
Wydział Zastosowań Informatyki i Matematyki, Katedra Zastosowań Informatyki�
�
�
�
Wydział, dla którego przedmiot jest realizowany8):�
�
�
�
�
Status przedmiotu9): �
a) przedmiot  fakultatywny�
b) stopień 1  rok  3�
c)  stacjonarne�
�
�
�
Cykl dydaktyczny10): �
Semestr letni�
Jęz. wykładowy11): polski�
�
�
�
�
Założenia i cele przedmiotu12):�



Krótkie zaznajomienie studentów z zagadnieniami modelowania i symulacji układów dynamicznych.


Przekazanie studentom wiedzy na temat układów dynamicznych równań stanu.  


Zapoznanie z zagadnieniami dynamicznych układów ciągłych liniowych i nieliniowych, dynamicznych układów dyskretnych.


Zapoznanie studentów z przykładami modeli dynamicznych wybranych procesów biologicznych.


Zapoznanie studentów z językiem Simulink oraz symulacjami modeli dynamicznych w Simulinku.. 


�
�
�
�
Formy dydaktyczne, liczba godzin13):�
wykład;  liczba godzin 15;  


ćwiczenia laboratoryjne; liczba godzin 15;�
�
�
�
Metody dydaktyczne14):�
Dyskusja, rozwiązywanie problemu, indywidualne projekty studenckie, konsultacje�
�
�
�
Pełny opis przedmiotu15):�



Tematyka wykładów:


Pojęcie wstępne modelowania i symulacji układów dynamicznych. 


Zna opis układów dynamicznych równań stanu. 


Zna modele dynamiczne złożonych procesów biologicznych zachodzących w organizmie człowieka.


Algorytmy numeryczne rozwiązywania równań stanu. 


Modelowanie systemów adaptacyjnych.


Wprowadzenie do języka symulacyjnego SIMULINK.


Budowa modelu układu dynamicznego w SIMULINKU.


Symulacja modeli w dziedzinie czasu.





W oparciu o wiedzę zdobytą na wykładzie, dyskusje, konsultacje i literaturę studenci wykonują drobne projekty.�
�
�
�
Wymagania formalne  (przedmioty wprowadzające)16):�
�
�
�
�
Założenia wstępne17):�
Analiza matematyczna.�
�
�
�
Efekty kształcenia18):�
01 – posiada wiedzę w zakresie metod opisu układów dynamicznych równaniami stanu. 


02 – potrafi wyróżnić układy nieliniowe ciągłe od układów liniowych ciągłych.


03 – potrafi podać przykłady zastosowania algorytmów numerycznych rozwiązywania równań stanu.�
04 –  umie budować modele systemów adaptacyjnych  w Simulinku.


05 – potrafi  zasymulować  w Simulinku proces dynamicznego modelu procesu technicznego, jak i biologicznego.�
�
�
�
Sposób weryfikacji efektów kształcenia19):�
Efekty 01-03 – kolokwia i egzamin 


Efekty 04-06 – ocena efektywności pracy w czasie zajęć laboratoryjnych


Efekty 04-06 – ocena projektów przygotowywanych w domu przez studenta�
�
�
�
Forma dokumentacji osiągniętych efektów kształcenia 20):�
Sprawozdania projektowe. Kolokwia i egzamin z ocenami.�
�
�
�
Elementy i wagi mające wpływ na ocenę końcową21):�
egzamin pisemny – 40%, kolokwium – 30%, projekty – 30%�
�
�
�
Miejsce realizacji zajęć22): �
Sala dydaktyczna�
�
�
�
Literatura podstawowa i uzupełniająca23): 


F. Morrison, The art of modeling dynamic systems, Amazon 2008.


R. Esfandiari, Modeling and Analysis of Dynamic Systems, Hardcover 2010.


S. Osowski, Modelowanie układów dynamicznych, OW PW, Warszawa 2007.


B. Hannon, M. Ruth, Dynamic Modeling, Springer 2001.�
�
�
�
UWAGI24): Minimum zaliczenia  każdego elementu oceny wynosi 60% wartości maksymalnej.�
�
�
�
 





Szacunkowa sumaryczna liczba godzin pracy studenta (kontaktowych i pracy własnej) niezbędna dla osiągnięcia zakładanych efektów kształcenia18)  - na tej podstawie należy wypełnić pole ECTS2:�
60 h�
�
Łączna liczba punktów ECTS, którą student uzyskuje na zajęciach wymagających bezpośredniego udziału nauczycieli akademickich:�
1,0 ECTS�
�
Łączna liczba punktów ECTS, którą student  uzyskuje w ramach zajęć o charakterze praktycznym, takich jak zajęcia laboratoryjne, projektowe, itp.:�
1,5 ECTS�
�
 










